
 

 

 

 

 

F O R M A T O E U R O P E O 

P E R I L C U R R I C U L U M 

V I T A E 

 

 

 

INFORMAZIONI PERSONALI 

 
Nome LAURA CERCENELLI 

E-mail  

Nazionalità Italiana 

Data di nascita  

Sesso F 

 
 

ESPERIENZA LAVORATIVA 

 
• Date (da – a) Dal 1/08/2020 ad oggi 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna - SAM (Service Area Medica). 

• Tipo di azienda o settore Università. 

• Tipo di impiego Contratto di lavoro autonomo non occasionale exArt.2222 e ss C.C 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Incarico nell’ambito del Progetto: “Attività di supporto alle progettualità 
di ricerca e didattica previste per l'Area 3D 

e l'Area SimVR del eDIMESLab”. 

Principali mansioni: 
 analisi dei processi legati alle attività di modellazione virtuale e stampa 

3D all'interno dell'Area 3D del eDIMESLab al fine di progettare procedure 
di tracciabilità e di gestione della qualità di detti processi, che garantisca 
una corretta esecuzione di tutti gli step del processo destinato alla 
realizzazione di modelli anatomici, virtuali e fisici, usati come supporto 
alla diagnosi e alla terapia; 

 progettazione e sviluppo di piattaforme web-based per la formazione 
online in area medica, quali ad esempio piattaforma didattica per 
"assistere da remoto a procedure chirurgiche/interventistiche", moduli e- 
learning di "anatomia 3D e procedure chirurgiche"; 

 progettazione e sviluppo di moduli didattici innovatici, basati su realtà 
virtuale (VR) e/o aumentata (AR), quali ad esempio: "immersive operating 
room", "esplorazione anatomica VR immersiva" e "moduli di didattica AR". 

• Date (da – a) Anno Accademico 2020/2021 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Presidenza della Scuola di Medicina e 
Chirurgia). 

• Tipo di azienda o settore Università. 

• Tipo di impiego Professoressa a contratto 

• Principali mansioni e Attività didattica: 



 
 
 

 
responsabilità  Corso di Informatica (C.I. Fisica, statistica e informatica): 

- CdL in Tecniche Ortopediche (abilitante alla professione 
sanitaria di tecnico ortopedico), Scuola di Medicina e Chirurgia, 
Università di Bologna. 

- CdL in Dietistica (Abilitante alla professione sanitaria di dietista), 
Scuola di Medicina e Chirurgia, Università di Bologna. 

• Date (da – a) Dal 30/06/2019 al 29/06/2020 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Dipartimento di Scienze Biomediche e 
Neuromotorie, DIBINEM) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Collaborazione coordinata e continuativa 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Collaborazione nell’ambito del Progetto: “Sperimentazione clinica del 
dispositivo indossabile per guida chirurgica in realtà aumentata 
VOSTARS (Video Optical See-Through Augmented Reality Surgical 
System)”. 

Principali mansioni: 
 attività di supporto bioingegneristico alla sperimentazione clinica (es. 

progettazione ed esecuzione di prove di simulazione in vitro di prototipi di 
visore indossabile per guida chirurgica in realtà aumentata, preliminari 
alla fase di sperimentazione clinica del dispositivo VOSTARS;

 gestione delle attrezzature hardware e software da utilizzare durante le 
sessioni sperimentali;

 Attività di supporto all’iter autorizzativo necessario per sperimentazioni 
con dispositivi pre-market (es. analisi dei rischi relativi alla sicurezza del 
dispositivo da sperimentare);

 Acquisizione, analisi statistiche e gestione dei dati registrati durante le 
sessioni sperimentali.

 
• Date (da – a) Dal 01/11/2017 al 01/11/2019 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Dipartimento di Scienze Biomediche e 
Neuromotorie, DIBINEM) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Assegno di Ricerca (L.240/2010) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Attività nell’ambito del Progetto di Ricerca: “Sviluppo e Validazione di 
un Dispositivo Indossabile basato sulla Realtà Aumentata”. 

Principali mansioni: 
 contributo allo sviluppo tecnologico del dispositivo VOSTARS; 

 gestione attrezzature relative al progetto; 

 supporto nella gestione delle problematiche etiche della sperimentazione 
clinica e nel rapporto con il Comitato Etico della sede di Bologna; 

 supporto bio-ingegneristico all'attività clinica e chirurgica dell'Unità 
sperimentatrice (UNIBO). 

• Date (da – a) Anno Accademico 2017/2018 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Presidenza della Scuola di Medicina e 
Chirurgia) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Professoressa a contratto 



 
 
 
 
 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Attività didattica: 
 Corso di Informatica (C.I. Fisica, statistica e informatica), CdL 

Tecniche Ortopediche (abilitante alla professione sanitaria di tecnico 
ortopedico), Scuola di Medicina e Chirurgia, Università di Bologna. 

 
• Date (da – a) Dal 22/09/2014 al 21/09/17 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Dipartimento di Medicina Specialistica, 
Diagnostica e Sperimentale, DIMES) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Assegno di Ricerca (L.240/2010) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Attività nell’ambito del Progetto di Ricerca: “Studio e sviluppo 
prototipale di nuovi sistemi sensorizzati per il monitoraggio della 
meccanica cardiaca”. 

Mansioni principali: 

 valutazione sperimentale in vivo su animale di prototipi di 

elettrocateteri sensorizzati con giroscopi uniassiali; 

 selezione di nuovi sensori giroscopici triassiali miniaturizzati e sviluppo 
di una unità di acquisizione dedicata ai nuovi sensori; 

 test funzionali di laboratorio; 

 sviluppo di un patch indossabile per monitoraggio dell’attività elettro- 
meccanica del cuore; 

 Studio di sistemi protesici valvolari sensorizzati. Relativa analisi 
brevettuale. 

 
• Date (da – a) Dal 28/02/2013 al 27/07/2014 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Dipartimento di Medicina Specialistica, 
Diagnostica e Sperimentale DIMES) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Assegno di Ricerca (L.240/2010) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Attività nell’ambito del Progetto di Ricerca: “Studio di nuovi indici e 
nuove metodologie associate all'uso di dispositivi cardiaci impiantabili 
per il monitoraggio dello scompenso cardiaco”. 

Mansioni principali: 
 analisi di letteratura scientifica; 

 studio e sviluppo di nuovi sistemi e indici di monitoraggio continuo del 
paziente scompensato; 

 studio di algoritmi diagnostici/terapeutici basati sull'utilizzo dei nuovi 
indici; 

 prove preliminari di valutazione delle nuove metodologie di misura. 

 
• Date (da – a) Dal 01/05/2008 al 27/02/2013 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Dipartimento Clinico di Scienze Radiologiche e 
Istocitopatologiche) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Assegno di Ricerca (L. 449/97) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Attività nell’ambito del Progetto di Ricerca: “Sviluppo e valutazione 
sperimentale in vivo di un dispositivo per il monitoraggio della funzione 
cardiaca”. 
Mansioni principali: 



 
 
 

 

 studio di nuovi indici per l’analisi della cinematica globale del cuore; 

 validazione di sistemi e sensori (giroscopi) per la misura della 
cinematica cardiaca; 

 sviluppo di applicativi software per l'acquisizione e l'elaborazione dei 
segnali registrati dai sensori; 

 sessioni di sperimentazione in vitro e in vivo su animale. 

 
• Date (da – a) Dal 01/12/2006 al 30/11/2007 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Università di Bologna (Dipartimento di Discipline Chirurgiche 
Rianimatorie e dei Trapianti) 

• Tipo di azienda o settore Università 

• Tipo di impiego Assegno di Ricerca (L. 449/97) 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Attività nell’ambito del Progetto di Ricerca: “Sviluppo e valutazione 
sperimentale in vivo di un dispositivo per il monitoraggio della funzione 
cardiaca”; ammesso al cofinanziamento MIUR, PRIN 2005 (Programmi 
di Ricerca scientifica di rilevante Interesse Nazionale, DM n. 287 del 23 
febbraio 2005). 

Mansioni principali: 
 valutazione di possibili soluzioni tecnologiche per la misura della 

rotazione del cuore (es. giroscopi) 

 sviluppo di un prototipo di dispositivo per monitoraggio della rotazione 
del cuore; 

 verifica funzionale in vivo su animale del dispositivo realizzato. 

 
• Date (da – a) Dal 2004 al 2006 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

Tre Esse Progettazione Biomedica s.r.l., Via Zaccherini Alvisi 2/2, 
Bologna 

• Tipo di azienda o settore Progettazione e ricerca biomedica 

• Tipo di impiego Collaborazione occasionale 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Mansioni principali: 
 Supporto all’attività di ricerca e sviluppo di un’unità di controllo di un 

dispositivo telerobotico per la manipolazione di cateteri durante 
procedure di cardiologia interventistica;

 analisi brevettuale, analisi bibliografica nell’ambito dei dispositivi medici 
per applicazioni cardiache;

 promozione e ricerca collaborazioni/partnership per 
l’industrializzazione di prototipi di dispositivi medici.

 
• Date (da – a) Dal 2010 ad oggi 

• Nome e indirizzo del 
datore di lavoro 

MediCon Ingegneria S.r.l., Via E. Mattei, 20, 40054 Budrio (BO) 

• Tipo di azienda o settore Ricerca industriale e Progettazione elettronica 

• Tipo di impiego Collaborazione occasionale 

• Principali mansioni e 
responsabilità 

Mansioni principali: 
 acquisizione dati da sensori di grandezze biomediche (pressioni 

sanguigne, ematocrito, emoglobina, volumi e pesi liquidi corporei) 
mediante software NI – LabVIEW; 

 redazione di specifica dei requisiti e viluppo software su piattaforma 
QT per interfaccia utente innovativa per apparati per emodialisi e 
trattamenti analoghi; 



 
 
 

 

 redazione di specifica dei requisiti per un termodisinfettore per 
strumentario chirurgico; 

 attività di analisi progettuale di alto livello per macchina cuore-polmone 
comprensiva di schema a blocchi del sistema/i e preselezione 
componentistica elettronica e meccanica; 

 attività di ricerca e analisi bibliografica nel settore della misura della 
concentrazione di CO2 nel gas in uscita da respiratore o ossigenatore; 

 attività di ricerca e analisi bibliografica e di mercato su sensori di bolle 
d’aria per circolazione extracorporea; 

 attività di ricerca e analisi delle norme e linee guida relative ai requisiti 
di trasportabilità aerea e terrestre di dispositivi elettromedicali; 

 consulenza per supporto alle attività di auditing interno per il 
mantenimento del sistema di gestione qualità per dispositivi medici in 
conformità ai requisiti normativi e regolamentari applicabili. 

 
 

ISTRUZIONE E FORMAZIONE 

 
• Date (da – a) Novembre 2018 

• Nome e tipo di istituto di 
istruzione o formazione 

GRUPPO MIDI, Società di Alta Formazione Professionale 
certificata ISO 9001:2015 ric. ACCREDIA e ISO 29990:2011 ric. 
ACCREDIA 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello 

studio 

Master di Alta Formazione Certificata in Sistemi di Gestione Qualità per 
aziende di dispositivi medici 

• Qualifica conseguita • Attestato di qualifica di Auditor/Lead Auditor di Sistemi di Gestione 

Qualità ai sensi della norma ISO 9001:2015-Ric. AICQ-SICEV 

(accreditato da Accredia); 

• Attestato di qualifica di Quality Assurance Specialist per Dispositivi 

Medici e Diagnostica in Vitro; 

• Attestato di qualifica di Auditor Interno di Sistemi di Gestione Qualità 

in ambito DM (ai sensi della norma ISO 13485:2016); 

 Attestato di formazione per MDSAP (Medical Device Single Audit 

Program). 

• Livello nella 
classificazione nazionale 

(se pertinente) 

Master I Livello (titolo di 2°ciclo) 

 
• Date (da – a) 18/12/2006 

• Nome e tipo di istituto di 
istruzione o formazione 

 Università Politecnica delle Marche (Sede Amministrativa) 

 Università di Bologna (Sede Consorziata). 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello 

studio 

Attività di formazione e ricerca relativa alla progettazione di sistemi 
robotizzati impiegati in medicina per l’esecuzione di procedure 
diagnostico-terapeutiche e di sensori impiantabili per il monitoraggio 
emodinamico; formazione alla stesura di articoli scientifici. 

Titolo della Tesi di Dottorato: “Sviluppo di un manipolatore robotico per 
la movimentazione di cateteri cardiovascolari” 

• Qualifica conseguita Dottore di Ricerca (PhD) in “Elettromagnetismo e Bioingegneria” 



 
 
 
 
 

 (giudizio finale: ottimo) 

• Livello nella 
classificazione nazionale 

(se pertinente) 

Titolo di 3°ciclo 

 
• Date (da – a) 09/07/2004 

• Nome e tipo di istituto di 
istruzione o formazione 

 Università degli Studi di Camerino (UNICAM) 

 Istituto Nazionale Riposo e Cura Anziani (INRCA) – Ancona 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello 

studio 

Attività di alta formazione in “Tecnologie Informatiche per l’analisi e 
l’elaborazione di immagini biomediche”. Tesi finale di Master: 
“Retinopatia e image processing: il parametro d’angolo come stima di 
progressione del danno agli incroci artero-venosi” 

• Qualifica conseguita Attestato di Master Universitario (votazione finale: 110/110 e lode) 

• Livello nella 
classificazione nazionale 

(se pertinente) 

Master I Livello (titolo di 2°ciclo) 

 
• Date (da – a) Novembre 2003 

• Nome e tipo di istituto di 
istruzione o formazione 

Politecnico di Milano 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello 

studio 

 

• Qualifica conseguita Abilitazione per l’esercizio della professione di Ingegnere 

(votazione 94/100) 

• Livello nella 
classificazione nazionale 

(se pertinente) 

 

 

 
• Date (da – a) 24/07/2003 

• Nome e tipo di istituto di 
istruzione o formazione 

Politecnico di Milano 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello 

studio 

Formazione nell’ambito dell’Ingegneria Biomedica – Principali materie: 
Geometria, Analisi Matematica, Fisica, Fondamenti di Informatica, 
Meccanica Razionale, Chimica, Calcolo Probabilità e Statistica, 
Meccanica dei Fluidi, Automatica, Scienza delle Costruzioni, 
Elettrotecnica, Elettronica, Fisica Tecnica, Fisiologia Umana, 
Biomateriali, Biomeccanica, Bioelettromagnetismo, Tecnologie 
Biomediche, Biomacchine, Tecnologie dei Biomateriali, Economia ed 
Organizzazione Aziendale, Optoelettronica, Meccanica dei Materiali, 
Meccanica del Sistema Uomo-Macchina, Bioimmagini, Costruzioni 
Biomeccaniche. 

Tesi di Laurea: “Progettazione e realizzazione di un sistema pompante 
per la ventilazione liquida neonatale e sviluppo del software di controllo” 

• Qualifica conseguita Diploma di Laurea in Ingegneria Biomedica (Vecchio Ordinamento, 
ante D.M.509/99) 



 
 
 
 
 

 (votazione finale: 100/100 e lode). 

• Livello nella 
classificazione nazionale 

(se pertinente) 

Titolo di 2°ciclo 

 

 
• Date (da – a) Da A.S. 1991/92 a A.S. 1996/97 

• Nome e tipo di istituto di 
istruzione o formazione 

Liceo Scientifico Statale “Leonardo da Vinci” via Gallodoro 77, 60035 
Jesi (AN) 

• Principali materie / abilità 
professionali oggetto dello 

studio 

Informatica, fisica, matematica, scienze, letteratura italiana, latino, 
inglese 

• Qualifica conseguita Diploma di Maturità Scientifica (votazione finale: 60/60) 

• Livello nella 
classificazione nazionale 

(se pertinente) 

Istruzione secondaria di 2° grado. 

 
 
 

CAPACITÀ E COMPETENZE 

PERSONALI 

Acquisite nel corso della vita e 
della carriera ma non 

necessariamente riconosciute 
da certificati e diplomi ufficiali. 

 
PRIMA LINGUA ITALIANO 

 
 
 

ALTRE LINGUE INGLESE 

• Capacità di lettura OTTIMA 

• Capacità di scrittura OTTIMA 

• Capacità di espressione 
orale 

BUONA 

 
CAPACITÀ E COMPETENZE 

RELAZIONALI 

Ho acquisito la capacità di lavorare in gruppo partecipando a progetti in 
cui era necessario relazionarsi con differenti figure professionali. 
Ho acquisito un’ottima capacità di parlare in pubblico grazie alle 
numerose opportunità di presentazione dei risultati di ricerca a 
Congressi scientifici internazionali, svolgendo attività didattica 
nell’ambito di Corsi di Lauree universitari e di Master di I livello. 

 
CAPACITÀ E COMPETENZE 

ORGANIZZATIVE 

Ho acquisito la capacità di organizzare autonomamente il lavoro, 
definendo priorità e assumendo responsabilità, tramite le diverse 
esperienze professionali sopra elencate, nelle quali mi è stato richiesto 
di gestire autonomamente diverse attività rispettando le scadenze e gli 
obiettivi prefissati. Ho sviluppato anche capacità di coordinamento di 
gruppi di lavoro grazie alle numerose esperienze di tutoraggio di lavori 
di tesi di laurea. 



 
 
 
 
 
 

CAPACITÀ E COMPETENZE 

TECNICHE 

PRINCIPALI COMPETENZE TECNICO-SCIENTIFICHE ACQUISITE DURANTE LA 

FORMAZIONE E LE ESPERIENZE LAVORATIVE: 

 Utilizzo di pacchetti software per segmentazione e modellazione 
3D in ambito medicale; 

 Sviluppo di applicativi software per realtà aumentata; 

 Gestione e utilizzo di tecnologie di stampa 3D applicata all'ambito 
medico; 

 Utilizzo di attrezzature ad alto contenuto tecnologico (simulatori 
virtual reality, visori VR/AR, sistemi di eye tracking) per attività di 
ricerca, training e planning pre-operatorio in ambiti medici 
specialistici; 

 Conoscenza di normative e processi regolatori nell'ambito dei 
dispositivi medici; 

 Gestione di attività di sperimentazione in vitro/in vivo/cliniche e 
analisi dei dati sperimentali; 

 Test in vitro e sperimentazione in vivo su animale di dispositivi 
medici; 

 Organizzazione e stesura di progetti di ricerca scientifica; 

 Produzione di letteratura scientifica; 

 Ricerche bibliografiche e brevettuali; 

 Stesura di massima e revisioni di documenti brevettuali. 

 
 

COMPETENZE INFORMATICHE: 

SISTEMI OPERATIVI 

 Windows(XP, Vista, 7, 8, 10) 

APPLICATIVI DI UTILITÀ PERSONALE 

 Microsoft Office (Excel, Word, Powerpoint); Image J. 

SOFTWARE DI VIDEO EDITING 

 VSDC free video editor. 

LINGUAGGI DI PROGRAMMAZIONE 

 LabVIEW 8.5 e 2014; Matlab (conoscenza base). 

SOFTWARE PER L’ACQUISIZIONE E L’ELABORAZIONE DI BIOSEGNALI 

 AcqKnowledge 3.9. 

SOFTWARE PER SEGMENTAZIONE DI IMMAGINI DIAGNOSTICHE 

 D2P – DICOM to print (3D Systems); Mimics (Materialise); 
3DSlicer. 

SOFTWARE DI ANALISI E MODELLAZIONE 3D 

 MeshMixer; CloudCompare. 

SOFTWARE PER REALIZZAZIONE DI APPLICATIVI IN REALTÀ AUMENTATA 

 Unity, Vuforia. 

BROWSER 

 Microsoft Edge; Mozilla FireFox; Google Chrome; Internet 
Explorer. 

CLIENT DI POSTA 

 Microsoft Outlook. 



 
 
 
 

 

UTILIZZO DI SW PER VISUALIZZAZIONE VR E DI TECNOLOGIE DI 

SIMULAZIONE: 

 Applicativo sw “VR viewer” (3D Systems); 

 Simulatori “patient-specific” per procedure endovascolari 
(AngioMentor Dual Slim, Simbionix, Mentice Vist, Mentice). 

 
UTILIZZO DI STAMPANTI 3D: 

 Form 2, Form 3 (FormLabs). 
 

 
CAPACITÀ E COMPETENZE 

ARTISTICHE 

Coltivo l’hobby della pittura e del disegno. 

 
ALTRE CAPACITÀ E 

COMPETENZE 

Pratico sport (pallavolo) da molti anni. 

 
PATENTE O PATENTI Patente B 



 
 
 
 

 

ULTERIORI INFORMAZIONI PARTECIPAZIONE A PROGETTI DI RICERCA SPERIMENTALI CON IMPIEGO DI 

ANIMALI (AI SENSI DEL DECRETO LEGISLATIVO 116/92): 

 Progetto: “Validazione di sensori e sistemi impiantabili per il 
monitoraggio della funzione cardiaca in condizioni fisiologiche e 
patologiche indotte sperimentalmente secondo modelli noti di 
scompenso cardiaco acuto e disfunzioni di conduzione elettrica 
cardiaca” [dal 2007 al 2010] – Ateneo: Università di Bologna. 

 Progetto: “Validazione sperimentale di sistemi impiantabili per 
elettrostimolazione e/o defibrillazione con elettrocateteri 
sensorizzati” [dal 2008 al 2011] – Ateneo: Università di Bologna. 

 Progetto: “Validazione di sensori e sistemi impiantabili di 
monitoraggio della disfunzione cardiaca sistolica e diastolica in 
modelli sperimentali di scompenso cardiaco cronico nella pecora” 
[dal 2008 al 2011] – Ateneo: Università di Bologna. 

 Progetto: “Validazione in acuto di dispositivi impiantabili per il 
monitoraggio della funzione cardiaca in condizioni fisiologiche e 
patologiche indotte secondo modelli sperimentali di scompenso 
cardiaco e di aritmia” [dal 2010 al 2013] – Ateneo: Università di 
Bologna. 

 
PARTECIPAZIONE A STUDI CLINICI: 

 “Studio osservazionale monocentrico di valutazione della riduzione 
del consumo di ossigeno in corso di clampaggio dell’ilo epatico 
durante chirurgia resettiva epatica”. (ruolo: attività di ricerca e 
supporto tecnico alla acquisizione ed elaborazione dei segnali di 
interesse per lo studio) [2015] – Ateneo/Promotore: Università di 
Bologna. 

 “EyeTrack01: Studio monocentrico per la caratterizzazione dei 
movimenti oculari tramite sistema di Eye Tracking” (ruolo: stesura 
del protocollo di ricerca; supporto tecnico alla gestione del sistema 
ET e all’acquisizione ed elaborazione dei dati di interesse per lo 
studio) [2017] – Ateneo/Promotore: Università di Bologna. 

 REHEARSAAAL Study: Patient-Specific Simulation Used for Case 
Rehearsal Prior to EVAR Procedure - Evaluation of Clinical 
Performance With and Without Prior Rehearsal Using the Procedure 
Rehearsal Studio. Multi-center Randomized Study" (ruolo: supporto 
tecnico all'utilizzo delle attrezzature di simulazione) [2014-2016] - 
Promotore: Simbionix. 

 “OncoNav06.17: Utilizzo della navigazione intraoperatoria computer- 
assistita nella mappatura dei margini chirurgici dei tumori del 
massiccio facciale” (ruolo: attività di ricerca e supporto alla 
preparazione dei planning chirurgici virtuali) [dal 2017] – 
Ateneo/Promotore: Università di Bologna. 

 VOSTARS-MF.01: Utilizzo del dispositivo VOSTARS per guida 
chirurgica in interventi di osteotomia mascellare e mandibolare 
(ruolo: attività di ricerca e supporto alla preparazione dei planning 



 
 
 

 

chirurgici virtuali, set-up del sistema sperimentale, analisi dei dati 
sperimentali) [2019-2020] – Ateneo/Promotore: Università di Pisa. 

 
 

PARTECIPAZIONE A PROGETTI DI RICERCA FINANZIATA: 

 Progetto: “Analisi vibrazionale mediante microaccelerometri 
intracardiaci (continuazione)” - RFO (ex-quota 60%) [2005]. 

 Progetto: “Sviluppo e valutazione sperimentale in vivo di un 
dispositivo per il monitoraggio della funzione cardiaca” - PRIN 2005 
[2006]. 

 Progetto: “Non invasive monitoring by Ultra Wide Band (UWB) radar 
of respiratory activity of people inside a spatial environment” - Call 
for Ideas - ASI (Agenzia Aerospaziale Italiana) Biotechnology for 
human space exploration [2010]. 

 Progetto: “VOSTARS - Video Optical See-Through Augmented 
Reality surgical System” - EU-H2020-ICT-2016-1 Project [2017- 
2020]. 

 Progetto: “Protesi valvolare cardiaca con circuito elettronico 
integrato per effettuare misure di impedenza elettrica intravalvolare 
e sistema per monitorare la funzionalità di tale protesi - 
IT2014BO00217, 2016-07-22”, finanziato nell’ambito del programma 
“Proof of Concept d’Ateneo” (PoC Unibo) [2019-2021]. 

 
PARTECIPAZIONE SU INVITO IN QUALITÀ DI DOCENTE/RELATORE A 

CONGRESSI/CORSI: 

 
ANNO LUOGO DATA CONGRESSO 

2008 Pisa 3-5/07 I Congresso Nazionale di Bioingegneria 2008 

(“Feasibility and safety of remote endocardial 

catheter navigation with a novel robotic 

system: early animal experience”) 

 Bologna 14-17/09 Computers in Cardiology 2008 (“A Novel 

Telerobotic System to Remotely Navigate 

Standard Electrophysiology Catheters”) 

2012 Roma 26-29/06 III Congresso Nazionale di Bioingegneria 2012 

(“Valutazione di nuove tecnologie di 

rivestimento per migliorare l'adesione titanio- 

ceramica nelle protesi dentarie”) 

2014 Pavia 25-27/06 IV Congresso Nazionale di Bioingegneria 2014 

(“A mechanical simulator of cardio- 

respiratory movements for Impedance Minute 

Ventilation assessment”) 

 Bologna 3-5/09 XIX International Conference on Mechanics in 

Medicine and Biology (“Cardiac apex 

rotation: a valuable index of global myocardial 

performance in acute ischemia”) 

2015 Leuven 2-5/09 XLII Annual ESAO Congress (“Intravalvular 

impedance sensor for next-generation smart 

prosthetic heart valves”) 

2016 Napoli 25-27/06 V Congresso Nazionale di Bioingegneria 2016 



 
 
 

 
   (“CardioMon: an implantable catheter with a 

3D gyro for continuous monitoring of cardiac 

rotation”) 

2017 Bologna 26-30/06 Summer School di Chirurgia Vascolare 

2017(“Principles of simulation in the surgical 
practice”) 

2018 Bologna 23/02 3DBO4: Chirurghi e ingegneri insieme: 

l’innovazione in Chirurgia Maxillo-facciale 

esperienze in atto (“CAD-CAM: dal planning 

alla stampa di manufatti protesici”) 

 
Bologna 19/04 Convegno IDBN a EXPOSANITA’ 2018. La 

progettazione personalizzata e la stampa 

additiva per i moderni trattamenti chirurgici: 

comunicazione, pianificazione, produzione, 

esecuzione. 

(“Modellazione e stampa 3D per la 

pianificazione chirurgica: l’esperienza di 

chirurghi e ingegneri insieme al Policlinico 

Universitario S.Orsola-Malpighi”) 

 
Bologna 07/05 3DBO4 in clinica odontoiatrica: Protesisti, 

Chirurghi e ingegneri insieme (“Chirurgia 

ricostruttiva custom-made del distretto 

maxillofacciale nell’era della stampa 3D”) 

 
Bologna 5-8/06 SIAM Conference on Imaging Science 2018. 

Minisimposium “Instruments and techniques 

for biomedical research” (“Virtual Modeling e 

3D Printing to support clinical research”) 

 
Bologna 25-29/06 Summer School di Chirurgia Vascolare 2018 

(“Principles of simulation in the surgical 

practice”) 

 
Pavia 5/09 II Congresso IDBN e III Thematic Conference 

ESB-ITA - 3D Printing and Biomechanics 

(“Pianificazione CAD/CAM per interventi di 

genioplastica”) 

2019 Lecce 12-15/06 XXI Congresso Nazionale SICMF 

(“Tecnologie 3D «In-Hospital»”) 

 Bologna 24-28/06 Summer School di Chirurgia Vascolare 2019 

(“Principles of simulation in the surgical 

practice”) 

 
Bologna 30/09- 

01/10 

ESB-ITA-2019(“Computational modeling of 

IntraValvular Impedance sensing for Heart 

Valve Prostheses”) 

 Pisa 28-30/10 III Congresso IDBN - 3D Printing and 

Bioprinting in Medicine and Surgery 

(“Progettazione e stampa 3D di un 

simulatore di gamba per un sistema di guida 

AR in interventi di ricostruzione 

mandibolare”). 

2020 Bologna 21/02 3DBO5- Dalla realtà aumentata 

alla chirurgia personalizzata (“Realtà 
Aumentata: altre applicazioni cliniche”) 

https://www.siam-is18.dm.unibo.it/presentations/682
https://www.siam-is18.dm.unibo.it/presentations/682


 
 
 

 

PARTECIPAZIONE A CONGRESSI/CORSI DI FORMAZIONE: 

 
ANNO LUOGO DATA CONGRESSO/CORSO 

2004 Bologna 14-16/09 14th International Conference on Mechanics in 

Medicine and Biology 

2005 Ancona 5-19/09 Scuola di dottorato “Socrates Intensive 

Program 2005/2006 about ElectroMagnetic 
Compatibility (EMC)” 

2006 Pisa 24-25/02 Congresso “BioRob 2006, The First IEEE/RAS- 

EMBS International Conference on Biomedical 

Robotics and Biomechatronics” 

 Nizza 13-17/06 CARDIOSTIM 2006:15th World Congress in 

cardiac electrophysiology and cardic techniques 

 Bressanone 25-29/09 XXV Scuola Annuale di Bioingegneria: 

“Neuro-Robotica: neuroscienze e robotica per 
lo sviluppo di macchine intelligenti” 

 Bologna 6-9/11 Scientific Argumentation in Research Papers – 
Organizzato da DEIS – Università di Bologna 

2008 Bologna 28/03 Programma di Ricerca Regione-Università 

2007-2009 “La ricerca tecnologica in campo 

medico” 

 Parma 11/04 Programma   di    Ricerca    Regione-Università 

2007-2009 “Metodiche innovative in ricerca 

medica applicata” 

 Ferrara 23/05 Programma di Ricerca Regione-Università 

2007-2009 “Analisi dei dati e presentazione dei 

risultati della ricerca”, Programma di Ricerca 
Regione-Università 2007-2009 

 Bologna 21/11 Programma di Ricerca Regione-Università 

2007-2009 “Valutazioni conclusive e proposte 
di progetti di ricerca” 

 Asti 22/12 Giornata di studio/ricerca presso l’ospedale 

Cardinal Massaia di Asti - Dipartimento di 

Elettrofisiologia: pratica clinica della procedura 
di ablazione transcatetere 

2009 Asti 18/03 Giornata di studio/ricerca presso l’ospedale 

Cardinal Massaia di Asti - Dipartimento di 

Elettrofisiologia: prove su simulatore di sistema 

cardiovascolare umano di un prototipo di 

telemanipolatore per la manovra da remoto di 

cateteri da ablazione 

 Bologna 9-10/11 2° Workshop “Patent searching with 
classifications” 

2010 Modena 08/06 Seminario organizzato dalla National 

Instruments “NI Medical Innovation Summit - 

Sviluppo di dispositivi biomedicali: 

dall'ideazione alla certificazione” 

 Torino 8-10/07 II Congresso Nazionale di Bioingegneria 2012 

2011 Bologna 29/11 "Proprietà Intellettuale?L'esperto risponde. I. 

La tutela delle informazioni industriali". 

Seminario organizzato da Aster e proposto da 

Studio Perani&Partners, Milano 

 Bologna 06/12 "Proprietà Intellettuale?L'esperto risponde. II. 

La tutela brevettuale del software". Seminario 

organizzato da Aster e proposto da Studio 
Perani&Partners, Milano 

2012 Firenze 18/05 SIMMED 2012: Conferenza Nazionale della 

Simulazione Medica 

 Milano 28/06 Medical Technology   Event:   le   tecnologie 
elettroniche al servizio della salute 



 
 
 
 
 

 Bressanone 17-21/09 XXXI Scuola Annuale di Bioingegneria: "Dalla 
ricerca al mercato: trasformare il risultato della 

ricerca in un prodotto" 

 Bologna 15/11 "Proprietà Intellettuale?L'esperto risponde. La 

valutazione economica dei brevetti". Seminario 
organizzato da Aster 

 Bologna 23/11 HANDImatica   2012:    IX    mostra-convegno 
nazionale Disabilità e Tecnologie ICT 

2014 Bressanone 22-26/09 XXXIII Scuola Annuale di Bioingegneria: "La 

Bioingegneria: dal recupero funzionale 

all’organo artificiale" 

 Firenze 21/11 SIMMED 2014: 3a Conferenza Nazionale della 

Simulazione Medica 

2015 Bologna 19/06 Foundation Conference Italian Digital 
Biomanufacturing Network (I.D.B.N.) 

 Bologna 25-27/11 International Conference NanotechItaly2015 - 
Cross-Cutting KETs for Responsible Innovation 

2016 Bressanone 26-29/09 XXXV Scuola Annuale di Bioingegneria: “La 

Bioingegneria per il benessere e 
l’invecchiamento attivo” 

 Bologna 15/11 Corso di formazione “Gli aspetti legali e 

finanziari di un progetto HORIZON 2020:la 

gestione del Grant Agreement”- Alma Mater 
Studiorum Università di Bologna 

2017 Pavia 24/02 3D Printing in complex aortic disease 

 Bologna 31/03 I Edizione: “Stampa 3d in medicina: regole, 
tutele, mercato e formazione” 

 Bologna 25-26/05 1° Congresso IDBN 

 Bologna 15/09 II International Conference on CO2 
Angiography 

 Bologna 06/12 “Il nuovo Regolamento UE 2017/745 
sui dispositivi medici, presso Istituto Ortopedico 

Rizzoli 

2018 Basilea 26-27/04 International 3D printing in medicine 

conference (Stratasys) 

 Leuven 14-15/06 corso "3D PRINTING IN MEDICINE COURSE 
- Materialise" 

2019 Bologna Apr-Lug programma Reactor “Scuola di imprenditorialità 

e innovazione per scienziati e ricercatori” 

 Pisa 31/10 Dissemination meeting “The future of surgery: 
wearable Augmented Reality systems” 

2021 Virtual Event 03/06 3D Printing in Hospitals around the World 
(organized by Materialise Medical). 
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Laura Cercenelli è co-inventore dei seguenti brevetti: 
 

In EUROPA 
NUMERO TITOLO INVENTORI DATA 

RILASCIO 

EP2198916B1 Implantable telemetric 

device for heart 

monitoring 

G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli 
16/09/15 

EP2218396B1 Robotic manipulator for 

the remote maneuvering 

of catheters 

G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli, M. Panfili 
10/12/14 

 

In ITALIA 

NUMERO TITOLO  INVENTORI DATA 

RILASCIO 

1404317 Apparato per l’uso di un sensore di 

misura della rotazione e/o delle vibrazioni 

meccaniche del cuore nei dispositivi 

telemetrici impiantabili per la rilevazione 

di parametri elettromeccanici cardiaci a 

scopi diagnostici e/o terapeutici e/o di 
monitoraggio 

 G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli, L. 

Gianfranchi, F. 

Bortolami 

22/11/2013 

1393012 Dispositivo telemetrico impiantabile, per 

il monitoraggio del cuore 

 G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 
Cercenelli 

11/04/12 

0000271494 

(modello di 

utilità) 

Interfaccia per l’azionamento da 

posizione remota, di un manipolatore 

robotico per la manovra di cateteri 

steerable nel sistema cardiovascolare 
umano 

 G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli, M. 

Panfili, D. 
Golinelli 

27/09/11 

0000271360 

(modello di 

utilità) 

Dispositivo telescopico di guida, con 

adattatori, da montare su cateteri per 

agevolarne l’inserimento nel sistema 

cardiovascolare umano con procedura 

manuale o tramite manipolatore robotico 

 G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli, M. 

Panfili, D. 

Golinelli 

23/09/11 

0000270197 

(modello di 

utilità) 

Dispositivo orientabile, per il supporto 

registrabile ed amovibile di un gruppo 

introduttore e adattatore perfezionato, che 

agevola l’inserimento temporaneo di 

cateteri flessibili nel sistema 
cardiovascolare umano 

 G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli, M. 

Panfili 

01/09/11 
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utilità) 

Manipolatore robotico per la manovra a 

distanza di cateteri steerable nel sistema 

cardiovascolare umano 

G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli, M. 

Panfili 

01/09/11 

1363314 Apparato con manipolatore robotico per 

la manovra a distanza nel sistema 

cardiovascolare umano di cateteri 

steerable (caso b) 

G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli 

03/07/09 

1363313 Dispositivo adattatore per agevolare 

l’inserimento temporaneo nel sistema 

cardiovascolare umano di cateteri 

flessibili per uso diagnostico e/o 

terapeutico 

G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 

Cercenelli 
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G. Plicchi, E. 

Marcelli, L. 
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Bortolami 
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Cercenelli, M. Panfili, D. 

Golinelli 
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catheters to facilitate their insertion 
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system 
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an adaptor and introductor of 
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Cercenelli, M. Panfili 
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12/702,569 Robotic manipulator for the remote 

maneuvering of catheters 

 G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli, M. Panfili 
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12/632,973 Implantable telemetric device for 

heart monitoring 

 G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli, 
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NUMERO TITOLO INVENTORI DATA 

DEPOSITO 

10181278.2 Interface for actuating a robotic 

manipulator from a remote 

position for manoeuvring 

steerable catheters in the human 

cardiovascular system 

G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli, M. Panfili, D. 

Golinelli 

28/09/10 

10181282.4 Telescopic guide device for 

catheters to facilitate their 

insertion into the human 
cardiovascular system 

G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli, M. Panfili, D. 

Golinelli 

28/09/10 

10153029.3 Orientable device for the 

support of an adaptor and 

introductor of catheters in the 
human cardiovascular system 

G. Plicchi, E. Marcelli, L. 

Cercenelli, M. Panfili 
09/02/10 



 

 

 

 

ATTIVITÀ DI TUTORAGGIO NEI SEGUENTI LAVORI DI TESI DI LAUREA: 

 
A.A. Tesi di Laurea CdL Facoltà Ateneo 

2020/2021 Applicativo per il planning 
pre-operatorio di interventi di 

nefrectomia parziale robot-assistita (di 
cui è stata correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2018/2019 Analisi delle deformazioni 
tridimensionali delle vie aeree 

superiori a seguito di interventi di 
chirurgia ortognatica 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2017/2018 Laboratori 3D per la pianificazione 
chirurgica all'interno di strutture 

ospedaliere: analisi del processo e 
studio di procedure per la gestione 

della qualità (di cui è stata 
correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2017/2018 Progettazione e sviluppo di un 
simulatore per la guida di procedure 

ricostruttive maxillofacciali con realtà 
aumentata (di cui è stata correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2017/2018 Progettazione e sviluppo di un 
software per la pianificazione del 

trattamento dell'aneurisma dell'aorta 
addominale (di cui è stata 
correlatore) 

CdLS 
Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2016/2017 Ottimizzazione di un sistema 

sperimentale per la misura 
dell’impedenza intravalvolare in 

protesi valvolari cardiache (di cui è 

stata correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 

Ingegneria 

Università 

di Bologna 

2015/2016 Studio modellistico per la 

progettazione 

di elettrodi per la misura 
dell’impedenza intravalvolare in una 

protesi valvolare cardiaca (di cui è 
stata correlatore) 

CdLS 
Ingegneria 

Biomedica 

II Facoltà 

Ingegneria 

Università 

di Bologna 

2014/2015 Studio e valutazione in vitro di 
tecniche impedenziometriche per il 

monitoraggio della funzionalità di 

protesi valvolari cardiache (di cui è 
stata correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2013/2014 Progettazione e sviluppo di un 
prototipo di dispositivo wearable per 

il monitoraggio dell’attività elettro- 
meccanica del cuore (di cui è stata 
correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 

Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2013/2014 Sviluppo e validazione sperimentale 
di un software di acquisizione ed 

elaborazione dati provenienti da un 
sistema di eye tracking per lo studio 

dei movimenti oculari (di cui è stata 
correlatore) 

CdLS 
Ingegneria 

Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2012/2013 Progettazione e sviluppo di un’unita’ 
di acquisizione ed elaborazione dati 
provenienti da giroscopi MEMs 

triassiali per lo studio della cinematica 
cardiaca (di cui è stata correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2011/2012 Progettazione e sviluppo di un 

simulatore meccanico di movimento 

cardio-respiratorio per la validazione 

di dispositivi cardiaci impiantabili 

basati sulla misura della ventilazione 

minuto (di cui è stata correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 

Ingegneria 

Università 

di Bologna 



 
 
 

 
A.A. Tesi di Laurea CdL Facoltà Ateneo 

2010/2011 Ottimizzazione di un prototipo di 
macchina trasportabile per la 
conservazione di organi da 

trapianto mediante l’introduzione 

di nuovi sistemi di controllo (di 
cui è stata correlatore) 

CdLS 
Ingegneria 

Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2009/2010 Studio e valutazione sperimentale 
di un sistema di stimolazione 

elettrica cronica per il recupero 

del blinking fisiologico in 

pazienti affetti da paralisi facciali 
(di cui è stata correlatore) 

CdL 
Ingegneria 

Elettronica 

Ingegneria Università 
di Bologna 

Progettazione e sviluppo di un 
sistema basato sull’elaborazione e 

analisi di immagini, per la 
valutazione dell’efficacia di un 

dispositivo di stimolazione 

elettrica destinato al recupero del 
blinking in pazienti affetti da 

paralisi facciale (di cui è stata 
correlatore) 

CdLS 

Ingegneria 
Biomedica 

II Facoltà 
Ingegneria 

Università 
di Bologna 

2007/2008 Ablazione transcatetere del 
tessuto cardiaco: valutazione del 

contatto e del danno tissutale 

CdL 
Ingegneria 

Elettronica 

Ingegneria Università 
Politecnica 

delle 
Marche 

2006/2007 Analisi dei movimenti dell’apice 
cardiaco tramite sistema di 

tracking magnetico real time 

CdLS 

Ingegneria 

Elettronica 

Ingegneria Università 
di Bologna 

2004/2005 Sviluppo e valutazione 
sperimentale di un dispositivo per 

il monitoraggio della funzione 
cardiaca attraverso la misura della 

rotazione dell'apice del ventricolo 
sinistro 

CdLS 
Ingegneria 
Medica 

Ingegneria Università 
Roma Tor 

Vergata 

2003/2004 Sistema robotizzato con controllo 
remoto per la navigazione ed il 
riposizionamento automatico di 
cateteri cardiovascolari 

CdL 
Ingegneria 
Elettronica 

Ingegneria Università 
di Bologna 

Progettazione e valutazione 

sperimentale di un sistema 
microfonico intracardiaco per il 

monitoraggio della contrattilità 
cardiaca 

CdL 

Ingegneria 
Elettronica 

Ingegneria Università 

Politecnica 
delle 

Marche 
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